Szerző: Papp Gergely Mérnök Informatikus, Informatikai Kar, ANÁ (Alap, Nappali, Államilag Finanszírozott)

Témavezető: Dr. Szabó István egyetemi docens

Szakdolgozat adatai: 

· Cím: Felderítő Robotok, GPS-es helymeghatározás

· Terjedelem: 41 oldal

· Téma jellemzői: Robotok csoportosítása, Felderítő és Katonai robotok, Helymeghatározó rendszerek felépítése, alkalmazása

· Dátum: 2009

· Formátum: pdf

